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> Einleitung / Ubersicht / Masterplan

PHYTEC KitCON-515C | 82c50 [UART]
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> Hardware: Phytec-Board

® Entwickler-Board kitCon-515C von Phytec

® Infineon C515-Mikrocontroller

® Onboard u.a. 8 LEDs, A/D-Wandler, CAN-Interface, ...
® alle Anschliisse uber Connector X3

® freier Platz mit Lochraster

\ ™ i
{ h
£07 n -
202
\ RN1

1sgegags

32c::

5 0 S seeennese.
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> Hardware: UART 8250

[F]oo Vee [5] o Zur Kommunikation mit dem LIN-Transceiver/-Bus
[2]p1 CUR EX
e B . Hard I f Impl |
[#os 557 [77] ardware anstelle von Software-Implementierung
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[3]cs a0 28] e Interupt-Leit g
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Em Al E ] e Hardware
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> Hardware: Pegelwandler MAX232

. = ® Nur zum Debuggen noétig; Idee:
S 6] Vo Kommunikation mit PC per Hyperterminal
v [z 15] GhD P yp
O3] sAaxian E Tt
aniT e e Verbindung zum pC steckbar
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> Hardware: LIN-Transceiver TJA-1020
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realisiert LIN-Pegel
wandelt LIN <-> seriellen Datenstrom

kennt mehrere Betriebsmodi:

® Normal Slope Mode - bis 20 kbps
® [ ow Slope Mode - bis ca. 10 kbps
® Standby Mode

® Sleep Mode

SMD-Baustein -> Adapterplatine
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> Hardware: Verdrahtungsplan
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> Software: Keil pvision2

e KEIL pvision2

e Programmieren in C

® |eichte Probleme bei der Arbeit

D K EIL
SOFTWARE

True Integration

IDE for
Microcontroller

This program is protected by LS. and international copyright laws

Einleitung

Hardware

e Phytec KitCon-515

e UART 8250
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e LIN-Transceiver TJA1020
e Verdrahtungsplan
Software
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> Software: Low-Level Funktionen

® | ow-Level Funktionen:

Modul / Datei Funktionen / Aufgabe
C515-10 void setLEDs{ char wert ) Schaltet onboard-LEDs an/aus
char getSwitches() Gibt Schalterstellungen zurick
UART-8250 void iNitUART () Initialisiert Baustein (Reset, ...)
void confUART () Konfiguration (Baudrate, ...)
void setAdr( char, char , char ) | Hilfsfunktions zum Anlegen einer Adresse
char read() Hilfsfunlktions zum lesen von Daten
void write( char ) Hilfsfunktions zum schreiben von Daten
void writeTHR( char ) Beschreibt THR des UART
void writeLCR( char ) Beschreibt LCR des UART
void writeLSR( char) Beschreibt LSR des UART
void writeMSR( char ) Beschreibt MSR des UART e Einleitung
char readRBR() Gibt Inhalt des RER vom UART zurick e Hardware
h dLCR Gibt Inhalt des LCR vom UART zurtick © Phytec KitCon-313
char rea () | rnha es Viom zurick « UART 8250
char readLSR() Gibt Inhalt des LSR vom UART zurlck ¢ Pegelwandler MAX232
char readIIR() Gibt Inhalt des IIR vom UART zuriick e LIN-Transceiver TJA1020
TJA-1020 void initTIA() Initialisiert Baustein (NWAKE=1) NECICUTIE D
: ; ® Software
void startNSM() Versetzt den TJA in den Normal Slope Mode « KEIL pvision2
void startLSM() Versetzt den TJA in den LowSlope Mode e Low-Level Funktionen
void startSLM() Wersetzt den TJA in den Sleep Mode * LIN Funktionen
void startSBM() Versetzt den TJA in den Standby Mode Problem-e
Alternative

W NTAFH Isny e 12.Info e David Mayr, Matthias Miller, Martin Junginger
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> Software: LIN Funktionen

® nur in der Alternativ-Implementierung realisiert

.—>{wartend auf Break + Syncfield ES—

eak und Sync (0x55) empfangen

Checksumme

LINframe - Funktionen

char LIN_getID{ LINframe™* )

Gibt ID des LIN-Frames direkt als Wert zurick

char LIN_getLength{ LINframe* )

Gibt Lange des Frames direkt als Wert zurick

Bool LIN_parityOK( LINframe™* )

Priuft, ob Paritat des ID-Bytes OK ist

char LIN_caleChksumi LINframe* )

Berechnet die Checksumme der Daten-Bytes

Bool LIN_chksumOK( LINframe®* )

Priuft, ob die Checksumme der Daten-Bytes QK ist

m

falsch

Hempfﬂnge Checksumme}

empfange |D-Byte |

Parity 0K|+ |D-=PX

(empfange Datenhyta )

alle Daten|empfangen

Parity Ok + |D-=TX

sende Da@i

sende Checksumme

Farity falsch

alle Daten gesendet

Sendung beendet

Checksumme 0K - Empfang beendet

Einleitung

Hardware

e Phytec KitCon-515

e UART 8250

e Pegelwandler MAX232
e LIN-Transceiver TJA1020
e Verdrahtungsplan
Software

o KEIL pvision2

e Low-Level Funktionen
e LIN Funktionen
Probleme

Alternative

.

NTA FH Isny e

12. Info e David Mayr, Matthias Miller, Martin Junginger

) nta

FeCy



Bussysteme und Interfaces e Implementierung eines LIN-Slaves e« 13.07.2005

> Probleme

® UART 8250 vermutlich defekt (ca. 3,50 €)
® UART beginnt direkt nach Reset wirr zu senden

e weitere Uberlegungen nur theoretisch
bzw. nur in Alternativ
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> Alternativ-Implementierung

® PC anstatt Phytec-Board mit Mikrocontroller und UART

® cinfache Hardware: nur TJA-1020 und MAX-232

® Hardware fertig, Software noch nicht ganz

TJA1020

I'I_I'L

MAX232

LIN/CAN
Gateway

CAN

Einleitung

Hardware

e Phytec KitCon-515

e UART 8250

e Pegelwandler MAX232
e LIN-Transceiver TJA1020
e Verdrahtungsplan
Software

o KEIL pvision2

e Low-Level Funktionen
e LIN Funktionen
Probleme
Alternative

5':‘ nta

&. NTA FH Isny

12. Info e David Mayr, Matthias Miller, Martin Junginger



Vielen Dank fur Ihre
Aufmerksamkeit !




